TECNOLOGIA 3r ESO

Unitat 4: Mecanismes de transmissio

- /7

de moviment

Els mecanismes: conceptes generals

o MOVIMENT: tipus, direccié i sentit, velocitat angular i unitats.
o MECANI§MES: definicio, cla§sificacié, elements.
o RELACIO DE TRANSMISSIO: descripci6 i calcul.
o MULTIPLICADORS i REDUCTORS.
Engranatges

o DESCRIPCIO, TIPUS i APLICACIONS.
o CALCULS: férmula engranatges i relacioé de transmissio.

Transmissio per corretja

o DESCRIPCIO, TIPUS i APLICACIONS.

o CALCULS: férmula engranatges i relacioé de transmissio.
Transmissioé per cadena

o) DESCRIPCIO, TIPUS i APLICACIONS.

o CALCULS: férmula engranatges i relacié de transmissié.

Altres mecanismes de Transmissi6
o DESCRIPCIO, TIPUS i APLICACIONS.

Canvis de velocitat

o CORRETJA: canvi de velocitats en un trepant de sobretaula.
o CADENA: canvi de velocitats d’una bicicleta.
o ENGRANATGES: canvi de marxa d’un cotxe.

Relacié de

MECANISME Férmula .., Magnituds a les férmules i unitats
transmissio
n1 = velocitat de gir de la roda motriu en rpm
Engranatges i i152=N2/ M n2= V(leloatat de gir de laroda condmfja enrpm
d N1-Z1=N222 |. _ z1=numero de dents de la roda motriu
caaenes i1>2=21/2 z2= nuimero de dents de la roda conduida
i1>2 = relacio de transmissio (no té unitats)
n1 = velocitat de gir de la roda motriu en rpm
. _ n2 = velocitat de gir de la roda conduida en rpm
its2=n2/n1 N .
Corretges ni-di=nyd; | . 41/ d d1=diametre de la roda motriu en m, mm...
i152 = d1/ da d» = diametre de la roda conduida en m, mm...
i1>2 = relacié de transmissié (no té unitats)
1 revolucid = 1 volta = 2/1 radiants = 360°
ALTRES 1 rpm=2/1/60 rad/s
L voita = 2/1r
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