Formulari de Cinemàtica en 2 dimensions de 1er de Batxillerat	Examen	15 / octubre / 2011 
Nom:	Cognoms:

Curs:	Grup:


	Moviment Parabòlic

	
	

	Equacions de moviment:
	Equació de trajectòria:

	

	


	Equacions de velocitat:
	


	

	

	

	Condició d’alçada màxima:
	Deducció de l’alçada màxima:

	

	


	Alçada màxima:

	


	Condició d’abast màxim:

	


	Deducció de l’abast màxim:
	Abast màxim:

	

	


	

	Moviment Circular

	

	Paràmetres del Moviment Circular

	Relació entre radians i graus:

	

	


	Equació de trajectòria:

	


	Relació entre freqüència i període:
	Definició de la velocitat angular:

	

	





	Relació entre velocitat angular, freqüència i període:
	Definició de l’acceleració angular:

	

	


	Relació entre desplaçament i angle:
	Relació entre velocitat angular i velocitat:

	

	


	Acceleració al moviment circular

	Acceleració tangencial;
	Acceleració normal:

	

	


	Components intrínseques de l’acceleració:
	


	Equacions de moviment

	Equació de moviment MCU:
	Equació de moviment MCUA:

	

	


	
	Equació de velocitat MCUA:

	
	


	

	Moviment Relatiu

	

	Transformacions de Galileu:

	

	


	Acceleració d’inèrcia:

	


	Relativitat Restringida d’Einstein, transformacions de Lorentz:
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