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Per recuperar I'assignatura de tecnologia del primer trimestre has de fer les tasques seguents:
— Fer a la llibreta les tasques seguents. NO es pot fer a ordinador.
— Superar una prova escrita.

Unitat 1: Electronica

Escriu la definicio de:
- Electronica

Activitats:

1. Esmenta cinc aparells electronics d’'us quotidia i explica els beneficis més destacats que
aporten a les persones.

2. Investiga els residus electronics o les escombraries electroniques (en anglés, e-waste). Qué
s6n? Quins en soén els tipus principals? Qué podem fer per evitar-los?

Escriu la definicio de:
- Senyal eléctric

- L’electronica analogica
- L’electronica digital

Activitats:

3. Indica quins objectes, dispositius 0 magnituds poden ser assimilats a sistemes analdgics i quins
a sistemes digitals: altaveu, dau, rellotge d’agulles, micrdfon, canals televisid, bruixola, velocitat
patinet, temperatura estufa, pressié atmosférica, escala, teclat calculadora, interruptor.

Sistemes analogics:

sistemes digitals:

4. Investiga i explica per que l'electronica digital avanca i evoluciona tan rapidament i realitza
moltes funcions que abans exercia I'electronica analogica.

5. Creus que un rellotge de busques i un rellotge digital sén un bon exemple de dos aparells
similars, que fan la mateixa funcio, per mostrar la diferencia entre un sistema analogic i un de
digital?

Explica la funcié dels elements segients:
- Resisténcies o resistors

- Potenciometre

- Resistor LDR

- Termistor

- Diode

- Led

- Relé

- Condensador

- Circuit integrat o xip

Activitats:
6. Busca informacio sobre els avantatges de la il-luminacié led. Per qué té un impacte ambiental
menor? Per qué és més sostenible?

7. Descriu els dos sistemes de funcionament del transistor i en quins casos se sol aplicar
cadascun.

Escriu la definicio de:
- Sistema binari

- Portes logiques

- Taules de la veritat



Activitats:
8. Completa la taula seguent:
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9. Fes i completa el mapa conceptual seglent:
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Simuladors en linia:

+ CircuitLab

- Tinkercad Circuits
. DCACLab
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Simuladors fora de linia:
+ Yenka
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« Altres




Unitat 2: Automatitzacio i robotica

1. Escriu la definicié de:

- Microcontrolador

- Explica la funcié dels elements d’'un microcontrolador:
- Unitat d’entrades

- Processador

- Unitat de comunicacions

- Unitat de sortides

- Memoria

2. Activitats:

1. Quina funci6 té la memaoria en un microcontrolador? Qué passa si es queda sense alimentacio
electrica?

2. Quins avantatges aporta un sistema de control programable?

3. Quina diferéncia hi ha entre una entrada analogica i una entrada digital d’'un microcontrolador?

3. Escriu la definicio de:
- El controlador

- Els visualitzadors

- Els actuadors

- Servomotor

- Servomotor de gir continu
- Detectors

- Sensors

4. Activitats:

4. Investiga i explica com funciona un detector passiu d’'infraroigs (PIR). Pot detectar el moviment
de qualsevol objecte? Com és el camp de captacio?

5. Explica I'objectiu dels automatismes

6. Qué caracteritza un sistema de regulacio de lla¢ tancat?

5. Escriu la definicio:
- Robot

6. Activitats:
7. Fes un diagrama que expliqui el procés a seguir per a dissenyar d’un robot.

Mapa conceptual:

Aquest és un possible mapa conceptual de la unitat que, tot i que esta inacabat, et pot ajudar a relacionar
bona part dels conceptes estudiats. Reprodueix-lo en un full i completa’l amb els conceptes seguents:
algorisme de control, servidor IoT, visualitzadors, prototip, port I2C, actuadors.
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